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5.2. Potwierdzenie dokonania pozytywnego odbioru robot
1. Zagadnienia ogolne

1.1. Wprowadzenie

Specyfikacja techniczna wykonania 1 odbioru robot zwigzanych z projektem
zagospodarowania placu zabaw w ramach przedsigwzigcia polegajacego na zadaniu;
,ODNOWA WSI WOLA ZARADZYNSKA POPRZEZ BUDOWE PLACU ZABAW ,,
na terenie szkoty podstawowej przy ul. Hubala 55 w Woli Zaradzynskiej okresla nastepujace
wymagania w zakresie:

— wilasciwosci materiatow

— sposobu i jako$ci wykonania robot

— odbioru prawidlowos$ci wykonania robot zgodnych z zatozeniami projektowymi.

1.2. Podstawa opracowania

Specyfikacja techniczna opracowana zostala na podstawie:

— projektu zagospodarowania terenu

— opisu technicznego do projektu

— przedmiaru robot

— wizji lokalnej w terenie

— uzgodnien z Zamawiajacym.

1.3. Wymagania ogolne do realizacji robot

Realizacja robot zwigzanych z inwestycja musi zawsze odpowiada¢ wszystkim przepisom
techniczno - budowlanym oraz prawnym na dzien realizacji zadania inwestycyjnego, zar6wno
dotyczacym catosci inwestycji, jak i samych technologii wykonywania robdt. Szczegdlng
uwage nalezy zwro6ci¢ na przepisy dotyczace bezpieczenstwa i higieny pracy, ochrony
srodowiska oraz ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca na wilasny koszt zobowigzany jest
do przestrzegania obowigzujacych przepisow oraz wymogow wiadz samorzgdowych
i administracyjnych.

Inwestycja winna spetnia¢ wymagania okreslone w:

— dokumentacji techniczno — projektowej,

— przepisach techniczno — budowlanych (Prawo Budowlane),

— Polskich Normach odnoszacych si¢ do placow zabaw:

PN-EN 1176-1:2009,

PN-EN 1176-2:20009,

PN-EN 1176-3:2009,

PN-EN 1176-4:20009,

PN-EN 1176-5:2009,

PN-EN 1176-6:20009,

PN-EN 1176-7:2009,

PN-EN 1176-10:2009,

PN-EN 1176-11:2009,

PN-EN 1177:2009,

— aprobatach technicznych i innych dokumentach normujacych wprowadzanie wyrobéw do
obrotu i stosowania w budownictwie,

— pozostatych obowiazujacych normach i przepisach.

Wykonawca ma obowigzek wykonywania robét zgodnie z wymogami:

— Prawa Budowlanego,

— Rozporzadzenie Ministra Pracy 1 Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzes$nia 1997 r. w sprawie
ogblnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy



1.4. Dokumentacja projektowa

Wykonawca robot, przed przekazaniem dokumentacji do realizacji, winien sprawdzic,
dokumentacj¢ techniczno — projektowa pod wzgledem mozliwosci technicznych realizacji
zadania zgodnie z przepisami BHP, stosowaniem materialow i urzadzen zgodnych ze
specyfikacja techniczng dokumentacji projektowe;j.

1.5. Zmiany rozwiazan projektowych i materialowych

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢
z dokumentacja Projektowa. Dopuszcza si¢ tylko takie odstgpstwa od projektu, ktére nie
naruszaja postanowien norm, a s3 uzasadnione technicznie. Decyzje o wprowadzonych
zmianach winny by¢ dokonane wylacznie na piSmie i zaakceptowane przez Inwestora oraz
projektanta dokumentacji projektowej. W trakcie realizacji zadania inwestycyjnego nie
dopuszcza si¢ wprowadzenia zmian poza nastepujgcymi przypadkami:

— gdy wyrob zostat wycofany z obrotu 1 stosowania w budownictwie

— gdy zaprojektowane rozwigzanie posiada istotne wady 1 stwarza bezposrednie zagrozenie
dla zdrowia 1 zycia uzytkownikow.

Wszelkie zmiany i1 odstgpstwa od dokumentacji techniczno — projektowej nie moga
powodowa¢ obnizenia jako$ci, zmniejszenia trwalosci eksploatacyjnej, zwigkszenia kosztow
eksploatacji oraz zmian funkcjonalnych zaprojektowanych rozwigzan projektowych.

2. Roboty ziemne
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot ziemnych wykonywanych r¢cznie.

2.1 Klasyfikacja wg Wspolnego Slownika Zaméwien CPV
Kod CPV: 45100000-8 — Przygotowanie terenu pod budowe

2.3. Sprzet i maszyny:
- Lopaty, szpadle, grabie
- Taczka

2.4. Transport:
- Samocho6d samowytadowczy
- Samochodd skrzyniowy

2.4. Wykonanie, zakres robot

W celu wykonania rob6t zgodnie z projektem nalezy wykonac¢ nastgpujace roboty ziemne:

— usunigcie darni na powierzchni projektowanej nawierzchni bezpiecznej.

— Wywoz darni poza teren inwestycji.

Oferent powinien przewidzie¢ i wyceni¢ ewentualne prace pomocnicze, konieczne do
realizacji wymienionych prac zasadniczych.

3. Roboty w zakresie roznych nawierzchni
3.1. Klasyfikacja wg Wspolnego Stownika Zamowien CPV

45112723-9 - Roboty w zakresie ksztalttowania placow zabaw
45233200-1 — Roboty w zakresie roznych nawierzchni



3.2. Nawierzchnie bezpieczne

3.2.1. Materialy

Pod zestawem zabawowym typu Wieza, oraz hustawka podwdjna metalowa wymaga si¢
wykonania bezpiecznej nawierzchni. Wymiary strefy bezpiecznej zgodnie z kartami
technicznymi proponowanych produktow. Obrzeza stref bezpiecznych nalezy wykonaé
z palisady gumowej, natomiast bezpieczng nawierzchni¢ z piasku plukanego o frakcji 0,2-2
mm, bez zawartos$ci czastek pylastych i itow.

3.2.2. Wykonanie, zakres robot

— Korytowanie powierzchni projektowanej nawierzchni bezpiecznej na gigbokos¢ 30 cm.
— Ziemia z wykopu do zagospodarowania na terenie inwestycji.

— Zagesci¢ podtoze w wytyczonym korycie.

— Montaz palisady gumowej zgodnie z zaprojektowang strefa bezpieczenstwa.

— Wykona¢ nawierzchnie piaskowg grubosci 30 cm.

Uwaga! Kolejno§¢ wykonania robot - montazu urzadzen wzgledem nawierzchni —
przeprowadzi¢ zgodnie z wytycznymi producentow.

3.3. Odbidr robét
Odbioru robdt nalezy dokonaé zgodnie z:
- PN-EN 1177:2009.

4. Roboty montazowe.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
I odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem robdot montazowych urzadzen zabawowych,
rekreacyjnych i uzupehiajacych elementow matej architektury.

4.1. Klasyfikacja wg Wspolnego Stownika Zamowien CPV
37535200-9 — Wyposazenie placéw zabaw
45112723-9 - Roboty w zakresie ksztattowania placow zabaw

4.2. Materialy

Wszystkie urzadzenia 1 elementy wyposazenia placu zabaw muszg by¢ wykonane
Z bezpiecznych 1 trwalych materialdow 1 posiada¢ atesty oraz certyfikaty bezpieczenstwa
potwierdzajace zgodnos¢ z Polska Normg 1176-1:2009, a takze spetnia¢ warunki
bezpieczenstwa okres§lone w szczegdlnosci w przepisach o ogolnym bezpieczenstwie
produktéow oraz przepisach w sprawie bezpieczenstwa 1 higieny w publicznych
i niepublicznych szkotach i placowkach. Wymagany jest 3 letni okres gwarancji producenta
na wszystkie urzadzenia placu zabaw.

4.2.1. Wieza 12 (zestaw zabawowy)

W celu uzyskania najwyzszych parametrow wytrzymato$ciowych, stupy nosne majg przekroj
okragly, wykonane sg z drewna sosnowego, klejonego z 5 warstw, toczone cylindrycznie,
o $rednicy 12cm . Dla zmniejszenia naprezen powodujacych wzdluzne peknigcia, stupy sa
dodatkowo ryflowane wzdluznie. Gorne powierzchnie shupow  konstrukcyjnych
zabezpieczone przed nasigkaniem, trwale zamocowanymi plastikowymi kapturami. Stupy
tworzace konstrukcj¢ no$ng osadzone 10 cm nad powierzchnig gruntu za pomoca
ocynkowanych stalowych oku¢ kotwionych na betonowym fundamencie min 60 cm
W gruncie.



Elementy drewniane (stupy, podesty) zabezpieczone przed szkodliwym wpltywem warunkoéw
atmosferycznych przez impregnacje $rodkami na bazie naturalnych olejow i woskow,
posiadajacych wymagane atesty higieniczne. Dachy wykonane z kolorowych plyt
polietylenowych (HDPE), ktére nie wchtaniaja wody, sa odporne na wgniecenia,
zarysowania, graffiti i promieniowanie UV.

Zabezpieczenia 1 Scianki wykonane z dwukolorowych, warstwowych ptyt HDPE, ozdobione
ciekawymi, wygrawerowanymi aplikacjami np. zwierzat, roslin lub postaci z bajek. Slizgi
zjezdzalni wykonane ze stali nierdzewnej 1 kwasoodpornej. Wszystkie elementy ze stali
weglowej  konstrukcyjnej, takie jak: drabinki, porgcze, uchwyty, pomosty, bariery,
zabezpieczone farbami proszkowymi poliestrowymi odpornymi na ciggte dziatanie warunkow
atmosferycznych. Do polaczen podzespoléw z drewnem stosujemy stalowe taczniki
mocowane za pomocg grubych wkretéw, gdyz tego typu potaczenie, w odroznieniu od
tacznikéw gwintowych zapewnia nieluzujace si¢ ztacze w drewnie. Lby wkretow ukryte
w plastikowych wkiadkach.

Sklad zestawu:

1 Wieza z dachem dwuspadowym
3 Platformy kwadratowe

1 Zjezdzalnia gleboka

1 Zjezdzalnia 104

1 Wejscie tukowe

1 Wejscie spiralne

4 Zabezpieczenia z aplikacja
1 Podest kwadratowy

2 Wejsciowki

2 Stopnie

1 Rurka nad zjezdzalnig

10 Oku¢ metalowych w grunt

Pole strefy bezpieczenstwa: 48 m2
Obwad strefy bezpieczenstwa: 32 m
Maksymalna wysokos$¢ upadku: 1.8 m

4.2.2. Walec waski

Urzadzenie sprawnos$ciowe z obrotowym bgbnem z bokami z uchwytami w ksztatcie obrgczy.
Boki bgbna wykonane ze stalowych wygigtych rur wypetionych przyspawang blacha.
Plaszcz bebna rowniez stalowy potaczony z tozyskowanym watem. Mechanizm obrotowy na
tozyskach tocznych zamknigtych bezobstlugowy. Elementy metalowe zabezpieczone przed
warunkami zewngtrznymi poprzez lakierowanie farbami proszkowymi poliestrowymi.
Listewki przykrgcone do walca z tworzywa sztucznego rowkowanego wzdluznie. Zestaw
posadowiony na gtgbokosci 0,6 m na betonowych bloczkach przykreconych do ptaskownikow
dolnych bokow.

4.2.3. Linarium stozek

Dane techniczne:
Wymiary zewnetrzne — wysokos$¢ ~2,3m



Wymiary zewnetrzne — §rednica ~1,8m
Strefa bezpieczenstwa ~18,1m2
Maksymalna wysokos$¢ upadku 0,4m
Gtebokos¢ posadowienia ~1,20 m
Masa konstrukcji ok 60 kg

Materiaty:

Liny polipropylenowe na oplocie stalowym polaczone ze sobg przy pomocy tacznikow
aluminiowych oraz z tworzywa sztucznego o $rednicy 16-18 mm

Sruby maszynowe klasy 8.8

Stup nosny o $rednicy 159 mm i grubosci Scianki 4mm

Obrecz rozpierajaca wykonana z rury ze stli nierdzewnej (gat. 1.4301) o $rednicy 42,4 mm
Fundament stanowi beton klasy min.C12/15

Zabezpieczenia:

Elementy wykonane ze stali czarnej sg odtluszczane i pokryte farbg proszkowa, poliestrowa,
odporng na dtugotrwate oddziatywanie czynnikéw atmosferycznych.

W konstrukcji zastosowano Iaczniki wykonane z aluminium, tworzywa a w przypadku
tacznikow gwintowanych zabezpieczone sg poprzez cynkowanie.

Do polaczen gwintowanych wuzyto nakretek kolpakowych z wkladka poliamidowa
zabezpieczajaca przez samoczynnym odkrgceniem si¢ Srub.

4.2.4. Hustawka podwaojna metalowa

Nogi hustawki wykonane z gigtych rur zabezpieczonych przed szkodliwym wplywem
warunkow atmosferycznych przez lakierowanie proszkowe farbami poliestrowymi. Do nog
przykrgcone betonowe bloczki posadowione na glebokosci 60 cm w gruncie. Gorna belka
metalowa hustawki, pospawana z gietych rur o $rednicy 60mm potaczonych ptaskownikami
,malowana farbami proszkowymi poliestrowymi odpornymi na ciggle dziatanie warunkéw
atmosferycznych. Siedziska gumowe z atestem. Lancuchy zawiesi siedzisk i elementy ztaczne
ocynkowane. Lby elementow ztacznych ostoniete plastikowymi korkami.

4.2.5. Zawiesie hustawkowe gumowe

Zawiesie hustawkowe 1 osobowe.

Lancuchy ocynkowane ogniowo.

Siedzisko gumowe .

Siedzisko posiada wymagany atest higieniczny.

4.2.6. Zawiesie hustawkowe typu ,,Koszyk”
Zawiesie hustawkowe 1 osobowe.

Lancuchy ocynkowane ogniowo.

Siedzisko ,,Koszyk”.

Siedzisko posiada wymagany atest higieniczny.

4.2.7. Wazka metalowa na dwoch sprezynach



Sprezynowiec podwojny z belkg metalowa z przyspawanymi uchwytami (podnozkami)
z wygietych rur .Belka przykrecona do stalowej 2 czeSciowej lozyskowanej podstawy
z 2 sprezynami. Stalowe sprezyny bujaka wykonane ze stali jakosciowej. Elementy metalowe
zabezpieczone poprzez lakierowanie proszkowe farbami poliestrowymi do warunkow
zewnetrznych. Dolna cze$¢ podstawy potaczona z betonowym bloczkiem fundamentowym do
posadowienia w gruncie. Siedziska gumowe. Elementy zlaczne ocynkowane i ostonigte
plastikowymi korkami.

4.2.8. Skuter

Sprezynowiec — bujak ze stelazem z polietylenu ci$nieniowego HDPE gr.15 mm w ksztalcie
skutera (material odporny na graffiti, promieniowaniec UV , nic nasigka wodg). Formatki
pofaczone ocynkowanymi elementami zlacznymi oslonigtymi plastikowymi korkami
z zaslepkami i przykrecone do stalowego mocowania sprezyny zabezpieczonego przed
warunkami atmosferycznymi poprzez lakierowanie proszkowe farbami poliestrowymi.
Raczki (podnézki) plastikowe , duze , zapobiegajace przed urazami oka. Stalowa sprezyna
bujaka wykonana ze stali jakoSciowej (rowniez lakierowana proszkowo ) polaczona
Z mocowaniem sprgzynowca oraz betonowym bloczkiem fundamentowym lub stalowg
podstawa do posadowienia w gruncie. Sprezynowiec posadowiony na gltebokosci 0,45m.

4.2.9. Ston

Sprezynowiec — bujak ze stelazem z polietylenu cisnieniowego HDPE gr.15 mm w ksztalcie
stonia (material odporny na graffiti, promieniowanie UV , nie nasigka wodg) . Formatki
potaczone ocynkowanymi elementami zlacznymi oslonigtymi plastikowymi korkami
z zaSlepkami i1 przykrecone do stalowego mocowania sprezyny zabezpieczonego przed
warunkami atmosferycznymi poprzez lakierowanie proszkowe farbami poliestrowymi.
Stalowa sprezyna bujaka wykonana ze stali jakosciowej (rowniez lakierowana proszkowo)
polaczona z mocowaniem sprezynowca oraz betonowym bloczkiem fundamentowym lub
stalowa podstawa do posadowienia w gruncie. Sprezynowiec posadowiony na glebokosSci
0,45m.

4.2.10. Regulamin placu zabaw

Stupy tablicy wykonane z drewna sosnowego, impregnowanego prozniowo -cisnieniowo
w kolorze oliwkowym, trwale zakotwiona w ziemi. Tablica wykonana ze sklejki liciastej
wodoodpornej z filmem melaminowym.

4.2.11. Lawka

Betonowy stelaz tawki wykonany na bazie twardych kruszyw z surowcéw naturalnych.
Konstrukcja podporowa stalowo — betonowa o duzej odpornosci na warunki pogodowe
i mechaniczne uszkodzenia. Siedziska i oparcia drewniane impregnowane preparatem na
bazie naturalnych olejow i woskow.

4.2.12. Kosz na $mieci

Kosz z blachy ocynkowanej, malowanej proszkowo w kolorze niebiesko-pomaranczowym,
nawigzujgcym do koloru nawierzchni o pojemnosci 45 1.



4.2.13. Ogrodzenie

Plotek metalowy wykonany z profili i rur zabezpieczonych przed warunkami zewngtrznymi
poprzez lakierowanie farbami proszkowymi poliestrowymi.

Wysokos¢ 1 m.

Szerokos$¢ przesta 2 m.

4.2.13. Furtka

Furtka metalowa wykonana z profili i rur zabezpieczona przed warunkami zewnegtrznymi
poprzez lakierowanie farbami proszkowymi poliestrowymi.

Wysokos¢ 1 m.

Szerokos¢ 1,05 m.

Furtka zamykana na zamek z kluczem.

4.3. Sprzet i maszyny

— Lopaty, kilofy, tomy, grabki
— Poziomice, miary

— Mtiotki

— Klucze specjalistyczne

— Wiertarki i wkretarki

— Ubijaki i1 zageszczarki

— Taczka

4.4. Transport:
- Samochodd skrzyniowy
- Samochod samowytadowczy

4.5. Wykonanie i zakres robot

Miejsce prac montazowych zabezpieczy¢ przed mozliwo$cia przebywania na obszarze
prowadzenia robot osob niepowotanych. Urzadzenia zamontowaé zgodnie z projektem
zagospodarowania terenu. Montazu dokona¢ z uwzglednieniem stref uzytkowania i
bezpieczenstwa, niezwlocznie po dostarczeniu na miejsce zabudowy. Montaz urzadzeh i
elementow placu zabaw musi odbywac si¢ scisle wg wytycznych ich producentow, zgodnie z
Polska Normg PN-EN 1176-1:2009. Podczas prac stosowac si¢ do instrukcji montazu danego
urzadzenia, z wykorzystaniem elementéw montazowych producenta.

Uwaga! Kolejno$¢ wykonania robot - montazu urzadzen wzgledem montazu nawierzchni —
przeprowadzi¢ zgodnie z wytycznymi producentow.

4.6. Odbior materialow

Celem odbioru materialow nalezy stwierdzi¢:

— Zgodnos¢ ilosciowg 1 jakosciowa dostarczonych urzadzen z wytycznymi projektu,

— Zgodno$¢ danych techniczny elementow sktadowych, catych urzadzen badz gotowych
wyrobow, z dokumentacjg projektowa,

— Zgodno$¢ kolorystyki urzadzen z zaleceniami projektanta oraz wykonanie powlok
malarskich i zabezpieczenia a/k,

— Posiadanie certyfikatow uprawniajacych do oznaczania wyrobu znakiem bezpieczenstwa
(tzw. certyfikaty bezpieczenstwa potwierdzajgce zgodno$¢ zastosowanych urzadzen z
Polskimi Normami),



— Dokument stwierdzajacy min. 3 -letni okres gwarancji na urzadzenia.

4.7. Odbior robot

Celem odbioru roboét jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania
robo6t w odniesionemu do ich ilo$ci, jako$ci 1 warto$ci. Gotowo$¢ do odbioru na podstawie jej
zgloszenia zamawiajgcemu. Odbior nastepuje po stwierdzeniu:

— zgodno$ci zrealizowania zadania z dokumentacjg projektowa,

— zachowania stref bezpieczenstwa montowanych urzadzen,

— przestrzegania zalecen instrukcji montazu poszczeg6lnych urzadzen.

5. Odbior koncowy robot

5.1. Podstawowe warunki koncowego odbioru robot

Podstawg odbioru robot bedzie:

— pisemne zgloszenie Wykonawcy o terminie planowanego zakonczenia robot,

— dokumentacja powykonawcza,

— posiadanie certyfikatow uprawniajgcych do oznaczania wyrobu znakiem bezpieczenstwa
(tzw. certyfikaty bezpieczenstwa potwierdzajace zgodno$¢ zastosowanych urzadzen
z Polskimi Normami),

— posiadanie dokumentow potwierdzajacych minimum 3-letnig gwarancje na zastosowane

na placu zabaw urzadzenia,

— aprobaty techniczne i inne dokumenty normujace wprowadzanie wyrobow do obrotu
I stosowania w budownictwie,

— uporzadkowanie terenu realizacji zadania.

5.2. Potwierdzenie dokonania pozytywnego odbioru robot

Inwestor, na pisemny wniosek - zgloszenie Wykonawcy o terminie planowanego zakonczenia
robdt, ustala termin odbioru koncowego robot i zwotuje komisj¢ odbiorowa. W sklad komisji
wchodzg przedstawiciele Inwestora 1 Wykonawcy. Komisja dokonuje odbioru robot na
podstawie dokumentacji projektowej 1 przepisow zwigzanych.

Komisja ma obowiazek sprawdzenia:

— zgodno$ci zrealizowania zadania z dokumentacja projektowa

— zachowania stref bezpieczenstwa montowanych urzadzen

— przestrzegania zalecen instrukcji montazu poszczegdlnych urzadzen

— certyfikatow uprawniajacych do oznaczania wyrobu znakiem bezpieczenstwa B tzw.
certyfikaty bezpieczenstwa, atestow 1 deklaracji zgodno$ci na zastosowane wyroby
I urzadzenia

— posiadania aprobat technicznych i innych dokumentow normujacych wprowadzanie
wyrobow do obrotu i stosowania w budownictwie

— czy nastapito uporzadkowanie terenu realizacji zadania

— czy Wykonawca przy realizacji inwestycji nie spowodowal zniszczen mienia i terenu w
granicach placu budowy.

Po dokonaniu pozytywnego odbioru Inwestor sporzadza protokét odbioru koncowego robot
I podpisuje go. Protokoét odbioru koncowego robdt stanowi podstawe do rozliczenia robot
I wystawienia faktury VAT za zakonczone i odebrane roboty. Po sporzadzeniu i podpisaniu
bezusterkowego protokotu odbioru koncowego robot komisja dopuszcza przedmiotowy teren
do uzytkowania.

Opracowala: mgr inz. arch. Renata Kula






